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1. 簡介 

此 HID to UART/I2C/SPI/GPIO SDK提供相關應用程式介面用來與 PL2561 HID Mode溝通。主

要提供列舉 HID 裝置與讀寫 HID Report Data。若要用在多執行緒(Multi-Thread)，會同時

呼叫相關函式，則請加上 Critical Section來呼叫，用來實現執行緒安全(Thread Safety)。 
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2. SDK 檔案 

PL2561 SDK 支援作業系統及檔案說明如下： 

➢ 作業系統：macOS 10.9 

➢ 程式庫：HidSdkApi.framework 

➢ 標題檔：HidSdkApi.h 
 

3. SDK 函數 

3.1 列舉裝置相關函數名稱及說明 

函數名稱 說明 

GetSDKVersion 取得 SDK 版本 

GetDeviceHandleListByVid 取得符合VID的HID Device列表 

GetDeviceHandleListByVidPid 取得符合VID與PID的HID Device列表 

FreeDeviceHandleList 釋放取得的HID Device列表資源 

OpenDeviceHandle 連接 HID 裝置 

CloseDeviceHandle 關閉 HID 裝置 

GetDeviceInfo 取得 HID Device 的信息 

 

3.1.1 GetSDKVersion 
➢ 敘述: 取得 SDK 版本, 如版號為 v1.0.0.2, 會回傳 0x01000002 

➢ 語法: void GetSDKVersion(uint32_t* SdkVersion) 

➢ 參數: 

輸出: SdkVersion 

➢ 回傳值: 0 ➔ 成功 

 

3.1.2 GetDeviceHandleListByVid 
➢ 敘述: 取得符合 VID 的 HID Device 列表 

➢ 語法: int32_t GetDeviceHandleListByVid(uint16_t VID, HANDLE **DeviceHandleList, 

uint8_t *DeviceCount) 
➢ 參數: 

輸入: VID 

輸出: HID Device list 

輸出: HID Device count 

➢ 回傳值: 0 ➔ 成功 

 

3.1.3 GetDeviceHandleListByVidPid 
➢ 敘述: 取得符合 VID 和 PID 的 HID Device 列表 

➢ 語法: int32_t GetDeviceHandleListByVidPid(uint16_t VID, uint16_t PID, HANDLE **DeviceHandleList, 

uint8_t *DeviceCount) 
➢ 參數: 

輸入: VID 

輸入: PID 

輸出: HID Device list 

輸出: HID Device count 

➢ 回傳值: 0 ➔ 成功 
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3.1.4 FreeDeviceHandleList 
➢ 敘述: 釋放取得的 HID Device 列表資源 

➢ 語法: void FreeDeviceHandleList(HANDLE **DeviceHandleList) 

➢ 參數: 

輸入: HID Device list 

➢ 回傳值: 無 

 

3.1.5 OpenDeviceHandle 
➢ 敘述: 連接 HID 裝置 

➢ 語法: int32_t OpenDeviceHandle(HANDLE *hDeviceHandle) 

➢ 參數: 

輸入: hDeviceHandle 

➢ 回傳值: 0 ➔ 成功 

 

3.1.6 CloseDeviceHandle 
➢ 敘述: 關閉 HID 裝置 

➢ 語法: int32_t CloseDeviceHandle(HANDLE *hDeviceHandle) 

➢ 參數: 

輸入: hDeviceHandle  

➢ 回傳值: 0 ➔ 成功 

 

3.1.7 GetDeviceInfo 
➢ 敘述: 取得 HID Device 的信息 

➢ 語法: int32_t GetDeviceInfo(HANDLE *hDeviceHandle, struct HIDDeviceInfo *DeviceInfo) 

➢ 參數: 

輸入: hDeviceHandle 

輸出: DeviceInfo 

➢ 回傳值: 0 ➔ 成功 
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3.2 UART 相關函數名稱及說明 

函數名稱 說明 

GetUartConfig 取得 Uart 設定值 

SetUartConfig 設定 Uart 設定值 

UartRead 讀取 Uart data 

UartWrite 寫入 Uart data 

UartReset 重置 Uart Interface 

 

3.2.1 GetUartConfig 
➢ 敘述: 取得 Uart 設定值 

➢ 語法: int32_t GetUartConfig(HANDLE *hDeviceHandle, uint32_t *BaudRate, 

enum UART_STOP_BIT *StopBit, enum UART_PARITY_TYPE *ParityType, 
enum UART_DATA_BIT *Databit) 

➢ 參數: 

輸入: hDeviceHandle  

輸出: BaudRate, Baud Rate, 單位為 bps 

輸出: StopBit, Stop Bit(1/1.5/2) 

輸出: ParityType, Parity Type(None/Odd/Even/Mark/Space) 

輸出: Databit, Data Bits(5/6/7/8) 

➢ 回傳值: 0 ➔ 成功 

 

3.2.2 SetUartConfig 
➢ 敘述: 設定 Uart 設定值, 包含 BaudRate, Stop Bit, Parity, DataBits 

➢ 語法: int32_t SetUartConfig(HANDLE *hDeviceHandle, uint32_t BaudRate, 

enum UART_STOP_BIT StopBit, enum UART_PARITY_TYPE ParityType, 
enum UART_DATA_BIT Databit) 

➢ 參數: 

輸入: hDeviceHandle 

輸入: BaudRate, Baud Rate, 單位為 bps, 最快 115,200bps 

輸入: StopBit, Stop Bit(1/1.5/2) 

輸入: ParityType, Parity Type(None/Odd/Even/Mark/Space) 

輸入: Databit, Data Bits(5/6/7/8) 

➢ 回傳值: 0 ➔ 成功 

 

3.2.3 UartRead 
➢ 敘述: 讀取 Uart data 

➢ 語法: int32_t UartRead (HANDLE *hDeviceHandle, uint8_t *Buffer, uint16_t NumberOfBytesToRead, 

uint16_t *NumberOfBytesRead, uint32_t TimeOutms) 
➢ 參數: 

輸入: hDeviceHandle  

輸出: Buffer 讀取資料緩衝區 

輸入: NumberOfBytesToRead 讀取資料的位元數 

輸出: NumberOfBytesRead 實際讀取資料的位元數 

輸入:TimeOutms 逾時時間, 單位為 milliSecond 

➢ 回傳值: 0 ➔ 成功 
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3.2.4 UartWrite 
➢ 敘述: 寫入 Uart data 

➢ 語法: int32_t UartWrite(HANDLE *hDeviceHandle, uint8_t *Buffer, uint16_t NumberOfBytesToWrite, 

uint16_t *NumberOfBytesWritten) 
➢ 參數: 

輸入: hDeviceHandle 

輸入: Buffer 寫入的資料 

輸入: NumberOfBytesToWrite 寫入資料的位元數 

輸出: NumberOfBytesWritten 實際寫入資料的位元數 

➢ 回傳值: 0 ➔ 成功 

 

3.2.5 UartReset 
➢ 敘述: 重置 Uart Interface 

➢ 語法: int32_t UartReset(HANDLE *hDeviceHandle) 

➢ 參數: 

輸入: hDeviceHandle 

➢ 回傳值: 0 ➔ 成功 
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3.3 I2C 相關函數名稱及說明 

函數名稱 說明 

SetI2CFrequency 設定 I2C 頻率 

I2CRead 讀取 I2C data 

I2CWrite 寫入 I2C data 

I2CWriteRead 寫入並讀取 I2C data 

I2CReset 重置 I2C Master Interface 

 

3.3.1 SetI2CFrequency 
➢ 敘述: 設定 I2C 頻率 

➢ 語法: int32_t SetI2CFrequency(HANDLE *hDeviceHandle, uint8_t FreqDiv) 

➢ 參數: 

輸入: hDeviceHandle  

輸入: FreqDiv I2C 頻率除數 

I2C Frequency(KHz) = 96000/((FreqDiv*2+1)*2), FreqDiv 需大於等於 24 

➢ 回傳值: 0 ➔ 成功 

 

3.3.2 I2CRead 
➢ 敘述: 讀取 I2C data 

➢ 語法: int32_t I2CRead (HANDLE *hDeviceHandle, uint8_t DeviceAddr, uint8_t *Buffer, 

uint16_t NumberOfBytesToRead, uint16_t *NumberOfBytesRead, uint32_t TimeOutms) 
➢ 參數: 

輸入: hDeviceHandle 

輸入: DeviceAddr, I2C Device Address, 如輸入 0xA0 

輸出: Buffer 讀取資料緩衝區 

輸入: NumberOfBytesToRead 讀取資料的位元數 

輸出: NumberOfBytesRead 實際讀取資料的位元數 

輸入: TimeOutms 逾時時間, 單位為 milliSecond 

➢ 回傳值: 0 ➔ 成功 

 

3.3.3 I2CWrite 
➢ 敘述: 寫入 I2C data 

➢ 語法: int32_t I2CWrite (HANDLE *hDeviceHandle, uint8_t DeviceAddr, uint8_t *Buffer, 

uint16_t NumberOfBytesToWrite, uint16_t *NumberOfBytesWritten) 
➢ 參數: 

輸入: hDeviceHandle 

輸入: DeviceAddr, I2C Device Address 

輸入: Buffer 寫入的資料 

輸入: NumberOfBytesToWrite 寫入資料的位元數 

輸出: NumberOfBytesWritten 實際寫入資料的位元數 

➢ 回傳值: 0 ➔ 成功 
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3.3.4 I2CWriteRead 
➢ 敘述: 寫入並讀取 I2C data 

➢ 語法: int32_t I2CWriteRead(HANDLE *hDeviceHandle, uint8_t DeviceAddr, uint8_t *WriteBuffer,  
uint16_t NumberOfBytesToWrite, uint8_t *ReadBuffer, uint16_t NumberOfBytesToRead,  
uint16_t *NumberOfBytesRead, uint32_t TimeOutms) 

➢ 參數: 

輸入: hDeviceHandle 

輸入: DeviceAddr, I2C Device Address 

輸入: WriteBuffer 寫入的資料 

輸入: NumberOfBytesToWrite 寫入資料的位元數 

輸出: ReadBuffer 讀取資料緩衝區 

輸入: NumberOfBytesToRead 讀取資料的位元數 

輸出: NumberOfBytesRead 實際讀取資料的位元數 

輸入: TimeOutms 逾時時間, 單位為 milliSecond 

➢ 回傳值: 0 ➔ 成功 

 

3.3.5 I2CReset 
➢ 敘述: 重置 I2C Master Interface 

➢ 語法: int32_t I2CReset(HANDLE *hDeviceHandle) 

➢ 參數: 

輸入: hDeviceHandle 

➢ 回傳值: 0 ➔ 成功 
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3.4 SPI 相關函數名稱及說明 

函數名稱 說明 

SetSPIFrequency 設定 SPI 頻率 

SetSPIMode 設定 SPI 模式 

SPIRead 讀取 SPI data 

SPIWrite 寫入 SPI data 

SPIWriteRead 寫入並讀取 SPI data 

SPIFullDuplexWriteRead 用全雙工的方式寫入並讀取 SPI data 

SPIFullDuplexWriteRead2 
用全雙工的方式寫入並讀取 SPI data，單筆資料大於 506 

bytes 時使用 

SPISetCS 設定 CS 的準位 

SPIReset 重置 SPI Interface 

 

3.4.1 SetSPIFrequency 
➢ 敘述: 設定 SPI 頻率 

➢ 語法: int32_t SetSPIFrequency(HANDLE *hDeviceHandle, uint8_t FreqDiv) 

➢ 參數: 

輸入: hDeviceHandle  

輸入: FreqDiv SPI 頻率除數 

SPI Frequency(KHz) = 64000/(2*FreqDiv), FreqDiv 需大於等於 1, 頻率最快為 32000 KHz 

➢ 回傳值: 0 ➔ 成功 

 

3.4.2 SetSPIMode 
➢ 敘述: 設定 SPI 模式 

➢ 語法: int32_t SetSPIMode(HANDLE *hDeviceHandle, enum SPI_MODE spiMode) 

➢ 參數: 

輸入: hDeviceHandle  

輸入: spiMode ➔ SPI_MODE_0, SPI_MODE_1, SPI_MODE_2, SPI_MODE_3 

➢ 回傳值: 0 ➔ 成功 

 

3.4.3 SPIRead 
➢ 敘述: 讀取 SPI data 

➢ 語法: int32_t SPIRead(HANDLE *hDeviceHandle, enum SPI_SELECT SelectSPI, uint8_t *Buffer, 

uint16_t NumberOfBytesToRead, uint16_t *NumberOfBytesRead, uint32_t TimeOutms) 
➢ 參數: 

輸入: hDeviceHandle 

輸入: SelectSPI ➔ CS0 or CS1 

輸出: Buffer 讀取資料緩衝區 

輸入: NumberOfBytesToRead 讀取資料的位元數 

輸出: NumberOfBytesRead 實際讀取資料的位元數 

輸入: TimeOutms 逾時時間, 單位為 milliSecond 

➢ 回傳值: 0 ➔ 成功 
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3.4.4 SPIWrite 
➢ 敘述: 寫入 SPI data 

➢ 語法: int32_t SPIWrite(HANDLE *hDeviceHandle, enum SPI_SELECT SelectSPI, uint8_t *Buffer, 

uint16_t NumberOfBytesToWrite, uint16_t *NumberOfBytesWritten) 
➢ 參數: 

輸入: hDeviceHandle 

輸入: SelectSPI ➔ CS0 or CS1 

輸入: Buffer 寫入的資料 

輸入: NumberOfBytesToWrite 寫入資料的位元數 

輸出: NumberOfBytesWritten 實際寫入資料的位元數 

➢ 回傳值: 0 ➔ 成功 

 

3.4.5 SPIWriteRead 
➢ 敘述: 寫入並讀取 SPI data 

➢ 語法: int32_t SPIWriteRead(HANDLE *hDeviceHandle, enum SPI_SELECT SelectSPI, 

uint8_t *WriteBuffer, uint16_t NumberOfBytesToWrite, uint8_t *ReadBuffer, 
uint16_t NumberOfBytesToRead, uint16_t *NumberOfBytesRead, uint32_t TimeOutms) 

➢ 參數: 

輸入: hDeviceHandle 

輸入: SelectSPI ➔ CS0 or CS1 

輸入: WriteBuffer 寫入的資料 

輸入: NumberOfBytesToWrite 寫入資料的位元數 

輸出: ReadBuffer 讀取資料緩衝區 

輸入: NumberOfBytesToRead 讀取資料的位元數 

輸出: NumberOfBytesRead 實際讀取資料的位元數 

輸入: TimeOutms 逾時時間, 單位為 milliSecond 

➢ 回傳值: 0 ➔ 成功 

 

3.4.6 SPIFullDuplexWriteRead 
➢ 敘述: 用全雙工的方式寫入並讀取 SPI data 

➢ 語法: int32_t SPIFullDuplexWriteRead(HANDLE *hDeviceHandle, enum SPI_SELECT SelectSPI, 

uint8_t *WriteBuffer, uint16_t NumberOfBytesToWrite, uint8_t *ReadBuffer, 
uint16_t NumberOfBytesToRead, uint16_t *NumberOfBytesRead, uint32_t TimeOutms) 

➢ 參數: 

輸入: hDeviceHandle 

輸入: SelectSPI ➔ CS0 or CS1 

輸入: WriteBuffer 寫入的資料 

輸入: NumberOfBytesToWrite 寫入資料的位元數 

輸出: ReadBuffer 讀取資料緩衝區 

輸入: NumberOfBytesToRead 讀取資料的位元數 

輸出: NumberOfBytesRead 實際讀取資料的位元數 

輸入: TimeOutms 逾時時間, 單位為 milliSecond 

➢ 回傳值: 0 ➔ 成功 
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3.4.7 SPIFullDuplexWriteRead2 
➢ 敘述: 用全雙工的方式寫入並讀取 SPI data，單筆資料大於 506 bytes 時使用 

➢ 語法: int32_t SPIFullDuplexWriteRead2(HANDLE *hDeviceHandle, enum SPI_SELECT SelectSPI, 

uint8_t *WriteBuffer, uint32_t NumberOfBytesToWrite, uint8_t *ReadBuffer, 
uint32_t NumberOfBytesToRead, uint32_t *NumberOfBytesRead, uint32_t TimeOutms) 

➢ 參數: 

輸入: hDeviceHandle 

輸入: SelectSPI ➔ CS0 or CS1 

輸入: WriteBuffer 寫入的資料 

輸入: NumberOfBytesToWrite 寫入資料的位元數 

輸出: ReadBuffer 讀取資料緩衝區 

輸入: NumberOfBytesToRead 讀取資料的位元數 

輸出: NumberOfBytesRead 實際讀取資料的位元數 

輸入: TimeOutms 逾時時間, 單位為 milliSecond 

➢ 回傳值: 0 ➔ 成功 

 

3.4.8 SPISetCS 
➢ 敘述: 設定 CS 的準位 

➢ 語法:  int32_t SPISetCS(HANDLE *hDeviceHandle, enum SPI_SELECT SelectSPI, 

enum SPI_CS_STATE CSState) 
➢ 參數: 

輸入: hDeviceHandle 

輸入: SelectSPI ➔ CS0 or CS1 

輸入: CSState CS 的準位 

➢ 回傳值: 0 ➔ 成功 

 

3.4.9 SPIReset 
➢ 敘述: 重置 SPI Interface 

➢ 語法: int32_t SPIReset(HANDLE *hDeviceHandle) 

➢ 參數: 

輸入: hDeviceHandle 

➢ 回傳值: 0 ➔ 成功 
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3.5 GPIO 相關函數名稱及說明 

函數名稱 說明 

SetGPIODir 設定 GPIO 為輸入或輸出 

SetGPIO 寫 GPIO 

GetGPIO 讀 GPIO 

 

3.5.1 SetGPIODir 
➢ 敘述: 設定 GPIO 為輸入或輸出 

➢ 語法: int32_t SetGPIODir(HANDLE *hDeviceHandle, enum GPIO_CHANNEL_SELECT Channel, 

enum GPIO_PORT_NUMBER PortNumber, enum GPIO_DIR GPIODir) 
➢ 參數: 

輸入: hDeviceHandle 

輸入: Channel, device 的 channel 

輸入: PortNumber, channel 的 port 

輸入: GPIODir, 輸入或輸出 

➢ 回傳值: 0 ➔ 成功 

 

3.5.2 SetGPIO 
➢ 敘述: 寫 GPIO 

➢ 語法: int32_t SetGPIO(HANDLE *hDeviceHandle, enum GPIO_CHANNEL_SELECT Channel, 

enum GPIO_PORT_NUMBER PortNumber, enum GPIO_VALUE Value) 
➢ 參數: 

輸入: hDeviceHandle 

輸入: Channel, device 的 channel 

輸入: PortNumber, channel 的 port 

輸入: Value, low 或 high 

➢ 回傳值: 0 ➔ 成功 

 

3.5.3 GetGPIO 
➢ 敘述: 讀 GPIO 

➢ 語法: int32_t GetGPIO(HANDLE *hDeviceHandle, enum GPIO_CHANNEL_SELECT Channel, enum 

GPIO_PORT_NUMBER PortNumber, uint8_t *Value) 
➢ 參數: 

輸入: hDeviceHandle 

輸入: Channel, device 的 channel 

輸入: PortNumber, channel 的 port 

輸出: Value, 0 或 1 

➢ 回傳值: 0 ➔ 成功 
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4. UART API 呼叫流程 
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